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شماره هفته   مبحث توضيحات 
 آموزشي

  نه يحل در حوزه به يمسئله برا كي  يمدل ساز ي،سازنهيمسائل به يبنددسته ي،سازنهيمسئله به ياجزا ،يسازنهيبر به  يامقدمه 
  ي.ساز

١ 

 ٢  ي.ساز  نهيحل مسائل به يهاروش ،رمدبيمسائل محدب و غ ي،رخطيو غ يخط يسازنهبهي 
 ٣   KKTشرط  ،روش لاگرانژ يكاربردها  ،آن  ياضير يمدل ساز و مفهوم روش لاگرانژ   
 ٤  .با روش لاگرانژ ياقتصاد عيحل مسئله توز ،بار ياقتصاد عي توز ،يو آب يحرارت يهاروگاه ين يهامشخصه 
 ٥ .مرتبه دوم انيمرتبه اول و گراد انيبا روش گراد  و بدون تلفات با روش تكرار لاندا ياقتصاد حيحل مسئله توض 
 ٦ .مسئله پخش بار يهات يمحدود  ،آن تقاترافسون و مش وتونيروش ن ،دليروش گوس سا، مسئله پخش بار ون يفرمولاس  
 ٧ .بار با در نظر گرفتن تلفات ياقتصاد  عيتوز ،آن يو كاربردها DCپخش بار   
 ٨ .تلفات B سيماتر ي،جبران بيضرا يمعادلات هماهنگ   
 ٩   ،هاروگاه يمشكلات حل مسئله در مدار قرار گرفتن ن ،هاروگاه يمسئله در مدار قرار گرفتن ن وديق ،هاروگاه يمدار قرار گرفتن ن در 
حل مسئله در مدار قرار گرفتن   يهاروش ،هاروگاه ي آن در مسئله در مدار قرار گرفتن ن يمدل ساز ورزرو تخصيص مسئله  ليتحل 

 .ايپو يزيرروش برنامهو حق تقدم  ست يوش لر ،هاروگاه ين

١٠ 

 ١١ .ديدر مسئله كنترل خودكار تول نيتورب و بار ،ژنراتور يمدل ساز ،و اهداف آن ديكنترل خودكار تول يمعرف  
 ١٢ ه و چند ماشينه.نيتك ماش ستميكنترل فركانس در س ه يحلقه اول ،گاورنرها ماتيتنظ ، ريسرعت ثابت و متغ نرگاور  
 ١٣ .ديتول كيكامل كنترل اتومات اگراميبلوك د ،فركانس هيكنترل ثانو ي،كنترل توان تبادل يبرا ديتوسعه كنترل خودكار تول  
،  تيمطالعات امن هايكاربرد و  تيو مراحل مطالعات امن تيمراحل امن ي،كيناميو د يك ياستات تيامن ،قدرت يهاستميدر س تيمنا 

 (همچون تخمين حالت و آناليز پيشامد). تيمطالعات امن نديمختلف موثر در فرا يهابخش حيشرت

١٤ 

 ١٥ .عيتوز بيضرا ونيفرمولاس امد،شيپ زيدر آنال عيسر يهاوشر ،رانهيشگيپ ي واصلاح يكنترل يابزارها 
 ١٦  هاي دانشجويي ارائه پروژه  

 


